A LEGO Mindstorms EV3 programozasa
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Felhasznalt irodalom

LEGO MINDSTORMS EV3: Felhasznalo6i utmutato

Kiss Robert: A MINDSTORMS EV3 robotok programozasanak alapjai
Kiss Robert: Robotika feladatgytijtemény

Kiss Robert: Robotika feladatgyljtemény - Megoldasok

Barbalics Doéra Krisztina, Solymos Dora: Szakkori segédanyag -

Lego Mindstorms EV3 robotok programozasa

Joe Olayvar & Evelyn Lindberg, Washington State Library:
LEGO Mindstorms EV3 Programming Basics (angol nyelven)
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https://www.lego.com/r/www/r/mindstorms/-/media/franchises/mindstorms%202014/downloads/user%20guides/user%20guide%20lego%20mindstorms%20ev3%2010%20all%20huv4.pdf
http://www.hdidakt.hu/adat/dw_anyagok/dw_74.pdf
https://hdidakt.hu/wp-content/uploads/2016/02/Robot_feladagyujtemeny_EV3_NXT.pdf
https://hdidakt.hu/wp-content/uploads/2015/08/Megoldasok.zip
http://tet.inf.elte.hu/tetkucko/wp-content/uploads/2018/12/legomindstorms_szakkorianyag.pdf
https://www.sos.wa.gov/_assets/library/libraries/projects/youthservices/legomindstormsev3programmingbasics.pdf

Motorok az oktatasi alapcsomagban

Az oktatasi alapcsomagban kétféle motor talalhatd. A kozepes
motor forgasi (Medium Motor) tengelye parhuzamos a motor
hosszanti tengelyével, a nagy motor (Large Motor) forgasi
tengelye pedig merdleges a hosszanti tengelyre

Kézepes motor Nagy motor
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Motorvezérlé programmodulok

A motorok vezérlésére négytéle modult is alkalmas. Ezek az Action
kategoriaban talalhatok

Nagy motorhoz: Large Motor, Move Steering és a Move Tank
modulok. Az utobbi két modul két motort egy egységkent,
osszefogva kezel

Ko6zepes motorhoz: a Medium Motor modul
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Nagy motor blokk Kormanyvezeérelt motor blokk Sebességvezerelt motor blokk
(Large Motor) (Move Steering) (Move Tank)
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Motorvezérlé programmodulok

A modulok jobb fels6 sarkaban allithat6 be (Port Selector), hogy
melyik porthoz csatlakoz6 motort (vagy motorokat) vezéreljiik a
modullal.

A Move Steering és a Move Tank tipust modulok két-két motort
vezérelnek egyszerre, 6sszehangoltan

Minden blokkhoz be kell allitani a miikodési moédot (Mode) és az
uzemmodtol figed szamau és jelentésti bemeneti paramétereket is

Green Action Block
1. Port Selector
2. Block Type
3. Mode

4. Input Values
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Motorok miikodési modja

A motorok iranyitasa kiilonb6z6é paraméterek beallitasat jelenti.
A motorok esetén beallithato a mikodési mod, ami azt mondja
meg, hogy a motor miikodésének idétartamat mi szabalyozza.

A motor ki-, vagy bekapcsolhaté
Megadhat6 az id6tartam, amig a motor muikodik
Megadhaté a szogelfordulas, melynek eléréséig miikodik a motor

Megadhato, hogy hanyat forduljon a tengely, miel6tt leall a motor

Mikodés: mod valaszto ikon.

Miukdodesi modok:

(% off ' Motor kikapcsolasa

£) on Motor bekapcsolasa

{D on for Seconds Motor miitkddése a beallitott masodperc értekig.

452) oOn for Degrees Motor miikédése a beallitott tengelvelfordulas: szégig.
Motor miikédese a beallitott tengely kériilfordulas: szamug.
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Kormanyvezérelt motorblokk paraméterei

A beéllitott miik6dési moédnak megfeleléen motor modul ikon also6

szélén, a paraméterlistan csak azok a beéllitasi lehet6ségek jelennek

meg, amelyek aktualisan érvényesek. A paraméterek szerepét a
folottik lathato ikon jelzi
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Haladasi irany Sebesség Mennyiség Fékezés leallaskor
<0 balrakanyarodas < 0 hatramenet Uzemmaodtdl fliggben: igen/nem
= 0 egyenes haladas > (0 eléremenet - id0 mp-ben
> (0 jobbra kanyarodas - kerékelfordulas fokban

- tengely korulfordulasok szama
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Mintapélda: egyenes mozgas

Feladat: Irjon programot, amelyet végrehajtva a robot 30-as
sebességgel el6re halad, amig a motortengely kétszer korbe nem

fordul!

Hasznaljunk ,Korméanyvezérelt mozgas™ modult és allitsuk be az
On for rotations modot!

Allitsuk 4t a sebességet 30-ra! (Hatrafelé mozgashoz negativ
sebességet kellene beallitanunk)

Allitsuk at a korulfordulasok szamat 2-re!
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Mintapélda osszetett mozgasra

Tankoényvi mintapélda (4/P3): Irjon programot, amelyet
végrehajtva a robot 2 mp-ig tolat, majd balra fordul kb. 90°-ot,
végil elére megy a tengely haromszoros korbefordulasig!

A program harom kormanyvezérelt motorblokkbol all:

Az elsé modul adott ideig (2 mp), kanyarodas nélkil (0 iranyvaltas), -50-es
teljesitménnyel, tehat hatrafelé megy

A masodik modul idévezérelt modban (0,5 mp) m(ikodik, a -100
iranyvaltas helyben fordulast ir el6 (a motorok ellentétes iranyban
forognak). 90 fokos elfordulashoz id6tartamot kisérletezéssel kell beallitani

A harmadik modul ,,On for rotations” modban egyenes el6re haladast ir
el6, amig a motortengely harom korilfordulast meg nem tesz
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Programciklus hasznalata

Feladat: Irjon programot, amelyet végrehajtva a robot mozgas
kozben egy négyzetet ir le!

Ha nem akarunk nyolc modullal pepecselni (4 db 90 fokos fordul6
és 4 db egyenes szakasz), akkor hasznaljunk programciklust, amely
négyszer hajtja végre a ciklusmagban elhelyezett utasitasokat

Az els6 modul Tank mozgas, amelyben csak a C motor miikodik
Egy kortlfordulas helyett 400 fokos elfordulast célszer( beallitani!

A masodik modul Kormanyvezérelt mozgas, amely az egyenes
elére haladast valositja meg
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