A LEGO Mindstorms EV3 programozasa
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Felhasznalt irodalom
LEGO MINDSTORMS EV3: Felhasznalo6i atmutato
Kiss Robert: A MINDSTORMS EV3 robotok programozasanak alapjai
Kiss Robert: Robotika feladatgytjtemény
Kiss Robert: Robotika feladatgytjtemény - Megoldasok

Barbalics Dora Krisztina, Solymos Dora: Szakkori segédanyag -

Lego Mindstorms EV3 robotok programozasa

Joe Olayvar & Evelyn Lindberg, Washington State Library:
LEGO Mindstorms EV3 Programming Basics (angol nyelven)
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https://www.lego.com/r/www/r/mindstorms/-/media/franchises/mindstorms%202014/downloads/user%20guides/user%20guide%20lego%20mindstorms%20ev3%2010%20all%20huv4.pdf
http://www.hdidakt.hu/adat/dw_anyagok/dw_74.pdf
https://hdidakt.hu/wp-content/uploads/2016/02/Robot_feladagyujtemeny_EV3_NXT.pdf
https://hdidakt.hu/wp-content/uploads/2015/08/Megoldasok.zip
http://tet.inf.elte.hu/tetkucko/wp-content/uploads/2018/12/legomindstorms_szakkorianyag.pdf
https://www.sos.wa.gov/_assets/library/libraries/projects/youthservices/legomindstormsev3programmingbasics.pdf

Utkozés érzékeld
Az itkozeserzékeld ugy mikodik, mint egy kétallasu
kapcsolo
A szenzor érzékeli, amikor a gombot benyomjak vagy

kiengedik. Ennek megfeleléen 0 vagy 1 értéket
tovabbit a robot a szoftveren keresztiil a programnak

A benyomas mértékétol fiiggden a 0-1 kozotti érték is
megkiilonboztethetd
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Hatramenet iitkozésig

[rjunk programot, amelyet végrehajtva a robot addig megy
egyenesen hatrafelé (tolat), amig akadalynak nem titkozik, s ekkor
megall!

A folyamatos hatramozgast az els6 Steering Motor ikon biztositja,
On mikodési médban. A Wait blokk a programot addig
varakoztatja, amig az 1-es portra kotott iitkozésérzekeld benyomott
(Pressed) allapotba nem kertil. Ekkor tovabb engedi a program futésat,
és a robot blokkolva megall.
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Szinérzékeldo/Fényérzékeld

A szinérzékel6/tényérzékeld (Color Sensor/Ligh
az alapszineket képes megkiilonboztetni
egymastol

A programkoérnyezetben beallithato, hogy
fényérzékel6ként vagy szinérzékeldként
miikodjon

Tl
Fényszenzorként a vilagos és sotét kozotti kilor
a tényintenzitas mérhetd vele, s 0 — 100 kozotti ér

Hasznalhat6 megvilagitas nélkiil is, ekkor a kornyezet fényét képes
érzékelni

Megjegyzés: eléfordul néha, hogy amit egy bizonyos szinnek latunk
a szemiinkkel, azt masként érzékeli a szenzor, s nemvart eredményt

kapunk
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El6remenet egy fekete csik eléréséig
[rjunk programot, amelyet végrehajtva a robot egyenesen halad
elére mindaddig, amig a fényérzékeldje az alapszintdl eltérd szint
(pl. fekete ragasztoszalag a padlon) nem észlel, ekkor alljon meg!
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Az elére mozgast az els6é Steering Motor ikon biztositja, On
miikodési modban. A méasodik ikon addig varakoztatja a programot,
amig a 3-as portra kotott tényérzékeld altal mért érték kisebb nem
lesz 44-nél Ekkor tovabb engedi a program futésat, és a robot
blokkolva megall.
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Ultrahangos tavolsagérzékel6

Az ultrahangos tavolsagérzékeld (ultrasonic
sensor) a denevérekhez hasonl6an ultrahangot
bocsijt ki, s a tavolsagot a visszaverddési id6bol
hatarozza meg

A tavolsagot centiméterben és hiivelykben méri

Az érzékelési tartomany 0 — 250 cm, a

pontossag £1 cm
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El6remenet akadaly észleléséig

[rjunk programot, amelyet végrehajtva a robot egyenesen halad
mindaddig, amig a tavolsagérzékeldje 15cm-nél kisebb tavolsagot nem
mér! Ekkor alljon meg!
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A folyamatos eléremozgast az elsé Steering Motor ikon biztositja,
On muikodési moédban. A Wait blokk a programot addig
varakoztatja, amig a 4-es portra kotott ultrahangos
tavolsageérzékeld 15 cm-nél kozelebbi akadalyt nem érzékel. Ekkor
tovabb engedi a program futasat, és a robot blokkolva megall.
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Infravoros érzekeld

Az infravoros érzékeld (Infrared sensor)
tavolsagméreésre alkalmas (50-70 cm)

A jelado jelét akar 200 cm-r6l is képes érzékelni

és meghatarozni a helyzetét ey

Az IR jelad6 kézi taviranyitdként is hasznalhato
IR érzékelo

IR jeladé
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Giroszkop
A giroszkop (Gyro sensor) a robot elfordulasat érzékeli

Az elfordulast fokokban tudjuk megmeérni
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Giroszkdop hasznalata fordulasnal

[rjunk programot, amelyet végrehajtva a robot 1 masodperces
egyenes haladas utan megall és 90°-ot fordul az 6ramutat6 jarasaval

megegyezOen, majd ismét halad 1 masodpercig! Ez 4-szer ismételjik!
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Az 1 masodperces elére mozgas utan lenullaztuk a giroszenzort.
Elinditva az 6ramutat6 jarasanak megfelel6 forgast (Steering Motor,
On mikodési mod), a Wait modul GyroSensor médjanal a 90°-os
valtozast figyeljik. Ha ez bekovetkezett, akkor ismét egyenesen
folytatja a robot a mozgasat. A muveletek koré szervezett ciklus
négyszer fut le (elvileg egy négyzetet ir le a robot mozgasa).
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Egyszerli vonalkoveté robot

Helyezziink el egy szines 01|
szalagcsikot a padlora! /

Tegyiink egy elagazast
(Switch Block) egy ciklus
(Loop Block) belsejébe!

Az elagazasi feltétel
legyen a szinérzékeld
modul és a szalagunk szine

Rakjunk két kormanyvez:
motort a felsd és az als6 ag
a képen lathato paraméterekkel!

A programciklus leallasi feltételét konfiguraljuk igy:
“ha az ultrahangos tavolsagmérd 10 cm-nél kevesebbet mér”
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