Redonyvezeérlés
ARDUINO-val

Szoftver tulajdonsagai:

- Barmelyik gombot megnyomjuk, a reddny az adott iranyba elindul, és a végallasig halad.

- Ha kozben barmelyik gombot megnyomjuk, a redony megall.

- Ismételt gombnyomasra ismét elindul az adott iranyba, a veégallasig.

- A program elektronikusan is biztositja a két gomb reteszelését.

- A felfelé gomb 3 mp folyamatos nyomva tartasa utan a redony a gomb elengedéséig megy. Ezt az idot
megjegyzi a program, ¢s ez lesz az j felhuzasi 1do (poziciod).

- A programozas és programozott felhtizas csak az als6 poziciobdol miikodik, teljesen leengedett
allapotban.

- Programozott felhtizas utan az ismeételt gombnyomasra (felfelé) a végallasig halad a redony.

- A reddny 1dOben (msec) mért pontos pozicidja segitségével a végallasok elektronikusan is be vannak
allitva. A redonyhoz beépitett csOmotor mechanikus veégallas kapcsoloval is rendelkezik.

- A millis() értékeének atforduldsa esetén a program Gjraindul (kb.50 nap).

- A programozott érték €s a tényleges pozicio eltarolasra keriil az EEPROM-ban, igy a program
inditasakor, valamint RESET esetén a redony beallitasa az eltarolt pozicidba torténik.



Aramkori kialakitas:

- A mikrovezérld tipusa Arduino Pro Mini

- A 230V kapcsolasa SSR relekkel torténik.

- Az aktiv miikodést LED-ek jelzik.

- A késobbi fejlesztéshez aramérzékeld (ACS712, 5A-es) kertil beépitésre.

- Kozponti vezérlés kialakitasdhoz MAX-485-0s IC is beépitésre kertil.

- A panelek a szerelvénydobozba torténd beépitéshez keriilnek kialakitasra.

- Két panelen torténik az alkatrészek elhelyezése. Kiilon a gyengearamu, kiilon az er6saramu (230V)
1ész.

Jelenlegi program sajatossagai:

- Tobb olyan részt tartalmaz, melyek csak a fejlesztést és a tesztelést segitik.

- Az LCD kijelzdvel kapcsolatos utasitasok is ide tartoznak.

- A 13-as digitélis pin hasznalata (beépitett LED) az EEPROM iras helyes kialakitasdhoz sziikséges.

- A kész valtozatbol ezeket ki kell torolni.

- A reddny teljes futasi idejet méréssel kell meghatarozni, €s atirni a valtozot, illetve ahol sziikséges
(ahol 10000 szerepel). A 10 masodperces 1d6 csak a gyorsabb tesztelés miatt lett beirva.
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ACS712 aramérzékelo

Pin-out Diagram Typical Application
+5V
8
1 VCC T
IP+
2 T VCIUT
IP+ VIOUT O 5 -
1P+ [T] [8] vCC 0.1 pF
1P+ [Z] [7] viouT lp ACST12 ¥ —
IP— 3] [T] FILTER 3],p_ FILTER T
P[] GND rE P 5 11F
e

Terminal List Table

Number Name Description
1and 2 P+ Terminals for current being sampled; fused internally
Jand 4 IP— Terminals for current being sampled; fused internally
] GND Signal ground terminal
] FILTER Terminal for external capacitor that sets bandwidth
VIOUT Analog output signal
VCC Device power supply terminal




A miukodteto szoftver ismertetése

Program inditasa, vagy reset esetén a korabbi pozicié beallitasa:

void setup()
S fProgram inditédsekor & reddny teljesen leengedesre keril.
digitalWrite (8, HIGH);

———————— o e o s e [

delay(felhuzasi ido); //a millis() figvény atfordulasa miatt ia sziikseges
digitalWrite(8, LOW);
eepromread () ; freltarolt ertékek be:lvasésﬂ
if (pozicio!=0){
digitaelWreite (7T, HIGH):
vi{pozicio) ;
tel¥rite (7, LOW):

L
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Féprogram:
vold loopd{)
gombok () ; ffgombnyomas figyelés
futasido figyelea(): S /program modba beléepéshez (3 sec utan)
futasi ido szamitasa(); //pozicio szamitas
relavi):
kijelzes():
gzamlalo atfordulasa(); //millia{) szamlalé atfordulasanak figyelése



EEPROM:

void eepromread() | fieltarclt ertekek kiclvasasa EEFEOM-bol
if (EEPROM.read(0) == 200) |
felhuzasi ido = EEPROM.read(l)*1000+EEPROM.read (2) *100+EEPROM. read (3) *10+EEPROM. read (4) ;
pozicio = EEPROM.read(5)*1000+EEPROM. read (6) *100+EEFROM. read (7) *10+EEPROM. read (8) ;
1
}

l_."ll."-.lr-.lu--.lu R et B L E L

void eepromwrite felhuzasi idofi) { Jiprogramozott felhizas eltdrclasa
EEPROM.write (1, felhuzasi ide/1000);
EEPROM.write {2, felhuzasi ido%l000/100);
EEPROM.write (3, felhuzasi ido%1000%100/10});
EEFROM.write (4, felhuzasi ido¥l000%100%10};
EEPROM.write (0, 200); frellentrzéshez



Nyomogombok (kapcsolok) kezelése:

void gombok({) ]

ora gombokl = millis(); Ff20 msec iddkdzdnként ellendrzi a nyombgomb allapotat

if (ora gombokl - ora gombok? > 20){ //é3 engedélyezi a program vegrehajtésat
ora gombokZ = ora gombokl:

S fprogram

fel = digitalRead(3):

if ({fel—HIGH)] fel 1=1;: J/Ez a rész csak egyszer engedi a

if (fel==LCW & fel 1==1){ //kiovetkezd utasitasckat wvegrehajtani,
fel 1=0; J/Eldggetleniil & nyomva tartas idejétol.
S /program

if ((poziclio<l0000) |l {(digitalRead (8)==HIGH)) felfele=true;
f/fa pozicio figyvelése sziikseges, hogy a felad wvegallés utén rowvid iddre aze

ffengedje (20 msec) az Ujbbli felfele kapcsolast. L kimenet figyelése lehetdve teazi,
frhogy felsd végallasbol g lefelé tekeresat a felfelé gomb is le tudja allitani.

}
le = digitalRead (&};



Futasi ido szamitasa a pozicio meghatarozasahoz:

void futasi ido szamitas(}{ f/pozicid meghatdrozasa
/ifelfele
1f (({digitalRead(7)==0IGH)&& {start fel==0]) ] //3topper 3tart
atart fel=millis{j;
} else if{({digitalkead (7)==L0W)&&({3tart fel!=0)}){ //stopper stop
vege fel=millia();
eltelt ido fel=vege fel-atart fel; Jfm3ec
poEicio=pozicio+eltelt ido fel:
if [poziciox»l0000) pozicio=10000; fitilcsordulés miatt (fent
atart fel=0;
EEprOmWElte poziclo(] ;

digitalWrite (13,HIGH);

delav{5);
digitalWrite (13, L0OW)
led.clear()
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Kijelzés:

void kijelzes() |
lod.getCursor {0, 0)F
Iod.print{"Fel:="):
led.print (eltelt 1do fel/1000.0;1);
1ol setCarsor: 2;0) ;5
Ted.peint("Lei™)
Iod.print (eltelt ido Ie/3I000.0,1);
1od . astcursor (U,190.F
bog.print [“Poziciaor ™)
led.print {(pozicio/1000.0,1)
1od print " - aac

A belso szamlalo (millis) atfordulasanak figyelése:

vold szamlale atfordulas(){ //szamlald atfordulasanak figyelese — millis()
1f{millia{)<3000) ujrainditas{); /lfreset



Szoftveres reset:

iong pozicio=0; //a rediny pontos helys
unsigned int felhuzas idozitese=0;//tenyleges felfele tel
roid (* ujrainditas) (void)=0; {fazoftveres reset

LigaldCrystal I2C led(O0x27,2,1,0,4,5,6,7,3,POSITIVE)?

II."I_."ir-.h hkdkdhhdhhkdhkdrhihdd ke bt d kbt bbbtk dbdh kb hhdhdd

Tovabbi fejlesztések:

- A bels6 szamlalo (millis fiiggvény) hasznalatanak modositasa az atfordulési probléma kikiiszobolésére
(szoftveres reset elhagyasa).

- Az dramérzékelo segitségével a futdsi 1d6 automatikus meghatarozasa.

- Tlterhelés védelem szoftveres kialakitasa.

- Kozponti vezérléssel (RS485) napkelte — napnyugta szerinti miikodtetes.

- Egyéb, 1ddjaras fiiggd vezérlések kialakitasa (viharos sz€l, alacsony kiilsé hOmérséklet).



Napkelte — napnyugta szoftveres meghatarozasa

A program az adott hely koordinataja és a datum alapjan hatarozza meg a napkelte — napnyugta idejét,
valamint a Nap deleléset.

ginclude <Dusk2Dawn.h>
ll.'ll."-.lc EE A S E TSRS LS TS L E L E R L SR E SRR S LR SRS RS L E S LS EEELELEE SRR R EE R EEE RS
vold astup{] |

serizl.begin (9600);

f/Eoordingta €3 idézona megadase (GMT+1 ora, téli iddszamitas)
Du=sk2Dawn Debrecen(47.528906, 21.625382, 1);
J/Datum: ev, honap, nap

int DebrecenSunrise = Debrecen.sunrise (2024, 2, 22, Ial

La

=
]

=g —

-

int Debrecensunset = Debrecen.sunset (2024, 2, 22, fals

|._|
1]

Serial.printlin("Datum: 2024.02.22. ™);
serial . .printinil:

char time[6};
DuskZ2Dawn: :minZstr{tim=, Debrecenijunrise];
Serial.print{"Debrecen napkelte: ™):

serial . printlnitime)



char timel[] = "00:00";

Dusk2Dawn: ipindactr (time?, DebrecenSunset):
serial.print ("Debrecen napnyugta: "):
sarizl.println(times) ;

J/Delelése idd meghatdrozéssa

int DebrecensclarNoon = Debrecendunriase + (Debrecendunset — Debrecensunrise) [/ 27
char time3[]l = "00:2007;

Dusk2Dawn: :mindasctr{time3, DebrecenSolarNoon);

serial.print("A Nap delel: ™);

serial.printlin{time3) ;

}

ff***************k*******ﬁ*i*****k***************#***************h
vold loop() |

ff**i*****k**#****#*i#****#**#****#**#****#**#****#*i*****#*******



